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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna Wymagania Ogdlne odnosi sie do wymagan wspdinych dla poszczegélnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktdre zostang wykonane w trakcie zadania: ,Remont
schodéw zewnetrznych do budynku przy ul. Granicznej 201 we Wroctawiu, Inwestor — instytut Meteorologii i
Gospodarki Wodnej - Paristwowy Instytut Badawczy z siedzibg w Warszawie, Oddziat we Wroctawiu, ul.
Parkowa 30, 51-616 Wroctaw.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czesé Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i naleizy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

1.3.1. Wymagania ogélne naleiy rozumieé i stosowal w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Techniczhymi:

Budowlanymi:

ST-B-01.01.00 Roboty rozbidrkowe,

ST-B-01.02.00 Naprawa betonu i konstrukeji zelbetowych,
ST-B-01.03.00 Rohoty slusarskie { montaz balustrad ),
57-B-01.04.00 Renowacja pokry¢ dachowych,
§T-B-01.05.00 Roboty antykorozyjne,

5T-B-01.06.00 Roboty malarskie

. ST-B-01.07.00 Roboty stolarskie,

Elektrycznymi:

1. ST-E-01.01.00 Montaz oswietlenia

NO AW

1.4. Okresienia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy roaumie¢ w kaidym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budynek — taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni
za pomoca przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.2. Remont — wykonanie robét budowlanych, w wyniku ktérych nastepuje odtworzenie parametrow
uzytkowych lub technicznych istniejacego obiektu budowlanego, z wyjgtkiem charakterystycznych parametrow
jak: kubatura, powierzchnia zabudowy, wysokos¢ szerokosc czy tez liczba kondygnacii.

1.4.3. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, 7 ponumerowanymi stronami, stuzgcy
do notowania wydarzen zaisthialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiorow Roboét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru,
Wykonawcg i projektantem.

1.4.4. Kierownilc Robdt - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowyeh zatacznikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.



1.4.6 Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnoéé wykonywanych Robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Robdt budowlanych.

1.4.8. Polecenie [nspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét [ub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.9. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.10. Slepy Kosztorys - wykaz Robdt z podaniem ich ilodci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.11. Etap - zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng fub funkcjonalng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Roboét zwigzanych z czeSciowq przebudowg, utrzymaniem
oraz ochrona budowli umozliwiajaca jej dalszg bezpieczng eksploatacje.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é z dokumentacja
Projektowa, ST ipoleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1, Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne reperdw,
Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawieral rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegbtowych warunkach Umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawey stanowig cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegéinione w chaéby jednym z nich s3 obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w cafej dokumentacji. W przypadku rozbieinosci w ustaleniach
poszczegolnych dokumentdw obowiazuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w “Ogdlnych warunkach umowy”.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bgdg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy



Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ustalonych w umowie warunkéw utrzymania bezpieczenstwa
i prowadzenia dziatalnosci w budynku, w okresie trwania realizacji budowy az do jej zakoniczenia i odbioru
ostatecznego Robot.

1.5.5. Ochrona wtasnosici publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone struktury budowlano instalacji w obiekcie w tym za:
& zachowanie statecznosci uktadu nosnego budynku;
e ochrone przed zalaniem wodami opadowymi oraz woda z demontowanych badz uszkodzonych instalacii;

1.5.6. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robét od
Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia zakoriczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budynek lub jego byly w zadowalajagcym stanie przez caly czas prowadzonych robot az,
do momentu odbioru ostatecznego. ledli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pdiniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.7. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami ibgdzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robdt.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagar prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzeri lub metod i w sposdb ciggly bedzie
informowac Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwoleri i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jeéli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych robdt, niz te dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.1. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakoéé i wtasciwos¢ do Rohét i byty dostepne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu
na jako$é¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZ) tub projekcie organizaci Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustaleri w takich dokumentach sprzet
powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.



4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wpltyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych Robdt i wiasciwoséci przewozonych materiatéw. Liczba Srodkow transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach
inspektora, w terminie przewidzianym Umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigiert na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie

odpowiadajgce warunkom Umowy na polecenie Inspektora beda usunigte z Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na bieigco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowa, oraz za jakos¢  zastosowanych
materiatéw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, BIOZ,
projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inspektora.

6. DOKUMENTY BUDOWY

6.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za

prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco | heda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczefstwa ludzi i mienia oraz techniczne] i gospodarczej strony budowy.

6.2. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

Diugoéci i odlegloéci pomigdzy wyszczegélinionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robét bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.



8. ODBIOR ROBOT
W zaleznoéci od ustaleri odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
h) odbiorowi czeSciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d} odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i Specyfikacja Techniczna
Wymagania ogélne jakoéci wykonywanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odhiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robdt,

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilodci i jakosci wykonanych czedci Robét. Odbioru czgsciowego Robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Robét dokonuje Inspektor.

8.3. Odbidr ostateczny Robét

Odbiér ostateczny polega ha finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakoéci i wartosci.

Catkowite zakoficzenie Robdt oraz gotowoéé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.

8.3. 1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokdt odbioru ostatecznego
Robét sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowg podstawowg z haniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Rohét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4, 0dbidr pogwarancyjny



Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. “Odbidr ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdine

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustatong
dla danej pozycji Kosztorysu.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogdélne Specyfikacji Technicznej

Koszt dostosowania sic do wymagan Warunkdw Umowy | Wymagan Ogolnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej obejmuje wszystkie warunki okrestone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdinione w kosztorysie.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST-B-01.01.00) sa wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t w zakresie prac demontazowych i rozbiérkowych, ktére zostang
wykonane w ramach kontrakiu pn. ,,Remont schodéw zewnetrznych do budynku przy ul.
Granicznej 201 we Wroclawiu, Inwestor — Instytut Meteorologii i Gospodarki Wodnej -
Panistwowy Instytut Badawczy z siedziba w Warszawie, Oddzial we Wroctawiu, ul.
Parkowa 30, 51-616 Wroctaw.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-B-01.01.00 ) jest stosowana jako dokument kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot rozbiérkowych przy realizacji
kontraktu:

s Demontazu balustrad schodowych,

= Demontazu oston bocznych dachu nad schodami,
= Usunieciu fragmentéw konstrukeji zelbetowych,

* Wywozie gruzu

1.3 Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robdt rozbidrkowych przy realizacii
kontraktu pn. ,Remont scheddw zewnetrznych do budynku IMGW we Wroclawiu ul. Graniczna
2017, kidrej zestawienie zamieszczeno w ST-0-00.00.00 ,Wymagania Ogdlne":

¢ Demontazu balustrad schodowych,

s Demontazu oston bocznych dachu nad schodami,
e Usunieciu fragmentdw konstrukeji zelbetowych,

s  Wywozie gruzu

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST-0-
00.00.00 ,Wymagania Ogélne”.

"Wymagania ogdlne".

1.5 Okreslenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ i bezpieczenstwo wykonania robét, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy robotach oraz za ich zgodnosé z
dokumentacja projektows, ST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty — wymagania ogélne
Wymagania ogélne dla materiatéw podano w ST-0-00.00.00 , Wymagania ogéine”.

2.2 Materialy — wymagania szczegotowe
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robét rozbiérkowych:
Stemple budowlane drewniane,

Materiaty stosowane do prac rozbidrkowych powinien odpowiadaé¢ wymaganiom dokumentacii
projektowe]j oraz ninigjszej ST.

3.SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie. Caty sprzet potrzebny
na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z ewentualnymi
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rusztowaniami, podnoénikami i oswistleniem. Wykonawca powinien poslugiwac sie sprzgtem
zapewnigjacym spelnienie wymogow jakosciowych, ilosciowych i wymogéw bezpieczefistwa.
Zastosowany przy prowadzeniu robdt sprzet nie moze powodowacd uszkodzen pozostatych,
nierozbieranych elementéw. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego
sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na $rodowisko i jakos¢ wykonywanych
robdt. Przypomina sig o ograniczeniach w stesowaniu urzadzen o wysokim poziomie halasu.
Urzgdzenia takie, jak mioty do kruszenia, moga byé uzywane tylko przy spethieniu okreslonych
warlnkdw. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien byé sprawny technicznie
i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

Cgdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0-00.00.00 ,Wymagania Ogblne”.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak | wyladunek materiatow z rozbidrek musi odbywac sie z zachowaniem
wszelkich srodkdw ostroznosci | bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach
rozbiérkowych. Gruz bedzie wywozony w miare postgpowania robét rozbidrkowych, Gruz
bedzie ladowany do kontenerdw znajdujgcych sie na terenie budowy lub na samochody
ciezarowe dojezdzajgce do obiektu | wywozony do firm utylizacyjnych lub na autoryzowane
wysypiska. Wybér srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy powinny speinia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazeh na osie, wymiardw tadunku i innych parametrow
technicznych. Wykonawca bedzie usuwal na biezgco, ha wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczehia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

Ogolne wymagania dotyczace srodkéw transportu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania
Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych nalezy:

» ypewnic sie, Ze wszystkie instalacje zostaty odtgczone od zasilania w sposéb prawidlowy,

» miejsce prac oznakowaé i wygrodzié zgodnie z wymogami BHP,

» zapoznaé pracownikow z programetn rozbiorki i poinstruowac o bezpiecznym spasobie jgj
wykonania.

5.2 Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych, Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne
zabezpieczenia w migjscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy. Teren
rozbiorki nalezy ogrodzi¢ w sposéh uniemozliwigjgeym przedostanie sie  oséb
nieupowaznionych w obreb prac rozhidrkowych | oznakowac¢ tablicami ostrzegawczymi.
Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo débr i 0séb.

Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace srodowisko. Wszelkie
inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne, beda podejmowane w uzgodnieniu
ze stuzbami BHP, Architektem i Inwestorem.

5.3 Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U.
Nr 47 poz 401) w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budawlanych.

Elementy betonowe, zelbetowe rozebraé recznie lub mechanicznie. Nalezy szczegdlng uwage
zwrocic na to, zeby usuniecie jednego elementu nie spowodowata nieprzewidzianego spadania
lub zawalenia sie innego. W celu zapobiezenia wyze] wymienionej sytuacji nalezy zastosowacd
odpowiednie podstemplowanie. Materialy posegregowac i odniesc¢ lub odwiezé na miejsce
skladowania.

Usuniecie wszystkich balustrad, usunigcie luznych i odspojonych elementéw zelbetowych
nalezy wykonaé bez dalszego naruszenia konstrukeji nosnych.



W trakcie wykonywania roboét rozbidrkowych zewnegtrznych w misjscach niezabezpieczonych
przed pobytem osdb, nalezy wykona¢ daszki ochronns, kidre powinny sie znajdowaé na
wysoKkosci nie mniejszej niz 2,4m od terenu i powinny mie¢ spadek 45 stopni w kierunku zrddia
zagrozenia. Pokrycie daszkow powinno by¢ szczelne i dostatecznie wytrzymate na przebicie
przez spadajace przedmioty. Uzywanie daszkéw jako rusztowan lub miejsc skladowania
narzedzi, sprzetu, materiatéw itp. jest zabronione. W migjscu przej$é | przejazdow szerokosé
daszka ochronnego powinna wynosi¢ ¢o najmniej o 1 m wigcej niz szerokosC przejscia lub
przejazdu.

Na czas prowadzenia prac rozbidrkowych nalezy przygotowac tymczasowe stanowisko gruzu,
stali metali kolorowych, szkta oraz innych materiatéw. Materialy z rozbidrki powinny byé
skiadowane w miejscu wyrdwnanym do poziomu. Gromadzehie gruzu na stropach, balkonach,
klatkach schodowych i innych konstrukeyjnych czesciach obisekiu jest zabronions. Matetiaty
pylace i inne, kiére moze rozwiewad wiatr nalezy przykryé plandskami lub siatkg. Jezell jest
mozliwosd spalenia nieprzydatnych elementéw uzyskanych w wyniku prac rozbidrkowych,
niezbedne czynnoéci nalezy przeprowadzic z zachowaniem wszelkich wymogdow.

5.4 Doprowadzenie placu budowy do porzadku

Po zakonczeniu robét rozbidrkowych, Wykonawca winien oczyscic cata strefe objetg robotami
oraz tereny okoliczne. Wykonawca winien oczyscié obszary zewnetrzne oraz slewacje
budynkdw, na ktérych osiadt pyt wytworzony w trakeie robét rozbidrkowych.

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstale z jego winy w budynkach i na okalicznych
terenach. Z tego tytulu Wykonawca ma obowigzek dokonaé natychmiastowej naprawy na
wiasny koszt wszystkich szkéd znanych w momencie odbioru robét.

5.5 Ustawienie rusztowan oraz daszkéw zabezpieczajacych

Przy montowaniu rusztowania przestrzega¢ nalezy ponizszych zasad:

Montowad rusztowania zgodnie z instrukcjg {DTR} dostarczong przez producenta. Montaz
i demontaz rusztowah powinien byé wykonany przez osoby przeszkolone w zakresie montazu
i eksploatacji rusztowan, pod kierunkiem upowaznionej osoby. Przy wznoszeniu lub rozbiéree
rusztowania nalezy wyznaczy¢ strefe niebezpieczng i zabezpieczyé jg poprzez oznakowanie
i ogrodzenie poreczami. Strefa niebezpieczna nie moze wynosié mnigj niz 1/10 wysokosci
rusztowania, ale nie mniej niz 6 m.

5.8 Wywoz gruzu oraz elementéw zdemontowanych

Gruz i zZlom bedzie wywozony | utylizowany w miare postepowania robét rozbidrkowych. Gruz
bedzie tadowany na samochody ciezarowe dojezdzajgce do obiekiu na terenie budowy
i wywozony na autoryzowane wysypiska. Elementy nadajgce sie do odzysku w ramach
inwestycji beda przechowywane w migjscu krytym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne
Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacijg projektowa
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikacji. Ocena
poszczegodlnych etapéw robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogdlne
wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST-0-00.00.00 ,Wymagania Ogding™.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt okresla ilosé wykonanych robét | zgodnie z postanowigniami umowy. llosé robdt
oblicza sie wedtug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejsze] specyfikagiji i projekcie wyburzen.

Jednostkami obmiaru sa:

- dla robot rozbidrkowych i wyburzeniowych - [m] metr i [m2] metr kwadratowy |

- dla wywozu gruzu i ztomu z rozbidrki - {t] tona (waga ztomu) oraz [m3] metr szescienny.



8. ODBIOR ROBOT

Roboty 'podlegaja‘ warunkom odbioru wedtug zasad podanych w ST-0-00.00.00 ,Wymagania
Ogdlne”.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odhioru robét zanikajacych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady i wymagania dotyczgce platnoéci za wykonane roboty podano w ST-0-00.00.00
SNymagania Ogdlne”.

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inspektora mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

¢ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1987r. W sprawie ogdlnych
przepisdw bezpieczehstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjne] oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania roboét budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003f) .
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne;

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST-B-01.02.00) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt w zakresie napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych, ktdre
zostang wykonane w ramach kontraktu pn. ,,Remont schodéw zewnetrznych do budynku
przy ul, Graniczne] 201 we Wroclawiu, Inwestor — Instytut Meteorologil | Gospodarki
Wodnej - Panstwowy Insiytut Badawezy z siedziba w Warszawie, Oddzial we Wroclawiu,
ul. Parkowa 30, 51-616 Wroclaw.

1.2 Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-B-01.02.00 } jest stosowana jako dokument kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejsze] ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie wszystkich Robdt zwiazanych z robotami naprawczymi przewidzianymi do
wykonania w niniejszym kontrakcie.

1.3 Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotyczg prowadzenia robdt w zakresie napraw konstrukcii
betonowych i zelbetowych i ohejmujg roboty ujete w dokumentacii projektowej dla kontraktu pn.
-Remont schoddw zewnetrznych do budynku IMGW we Wroctawiu ul. Graniczna 201", ktérej
zestawienie zamieszczono w ST-0-00.00.00 ,Wymagania Ogblne”.

Zakres rzeczowy rob6t objetych specyfikacja:

Belki, stopnie i spoczniki remontowanych schoddw

Oczyszczenie powierzchni zelbetu metodg mechaniczng i scierno- strumieniowa z usunieciem
starych powlok, uzupetnienie ewentualnych ubytkéw betonu, naprawa konstrukcji metoda
systemem PPC (firmy Ceresit) lub rownowaznym.

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST-0-
00.00.00 "Wymagania ogblne”.

1.5 Okres$lenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty — wymagania ogdine
Wymagania ogdlne dla materiatow podano w ST-0-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2 Materiaty — wymagania szczegotowe
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu napraw konstrukcji betonowych (system PCC):

s Mineralny jednokomponentowy preparat do ochrony przeciwkorozyjnej stali zbrojeniowej
0 wymaganiach: dwie warstwy gruboséci ok. 1mm, czas zachowania zdolnosci roboczych z 45
min. ,zawartosé jonow chlorkowych w preparacie rozpuszezalnych w wodzie =5-10-2 %,
wytrzymato$é na odrywanie 3 MPa, bez rozpuszczalnikéw organicznych.

s Preparat do zwiekszenia przyczepnosci (warstwa szczepna) oparty na cemencie,
modyfikowany: dwie warstwy grubosci ok. 1 mm, przyczepnos¢ do podioza betonowego 2 1.5
MPa, bez rozpuszczalnikéw organicznych.

» Mineralna modyfikowana polimerami zaprawa naprawcza do wypelniania ubytkdw betonu 10
100mm. czas zachowania zdolnoéci roboczych z 1h, zawartos¢ jonéw chlorowych
w preparacie rozpuszczalnych w wodzie < 5-10-2 %, przyczepnoscé do podifoza betonowego =
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2 MPa, wyitrzymatos¢ na Sciskanie z 45 MPa, wytrzymate$é na zginanie =z 7 MPa,
nasigkliwos¢ wodg < 9 %.

+ Szpachloéwka jednokomponentowa, wyrdwnujaca na bazie cementu z domieszka tworzyw
sztucznych: warstwa grubosci ok. 1-5mm, czas zachowania zdolnosci roboczych = 1h,
zawartosc jondw chlorowych preparacie rozpuszczalnych w wodzie £ 5-10-2 %, przyczepnosé
do podioza betonowego = 2 MPa, wytrzymalo$é na sciskanie 2 35 MPa, wytrzymatosé na
zginanie = 7 MPa, nasigkliwoé¢ wodg < 9%.

Matetiat naprawczy stosowany do napraw konstrukcji betonowych i zethetowych powinien
odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowej oraz niniejszej ST.

3.SPRZET

Roboty zwigzane z naprawa uszkodzonych powierzchni konstrukcji betonowych i zelbetowych
moga by¢ wykonane przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonania
zamierzonych robot.

Sprzet powinien byt zgodny z zaleceniami podanymi w kartach technologicznych stosowanych
materiatow da napraw konstrukeji betonowych i zelbetowych.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.

4. TRANSPORT

Srodki transporiu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spetniad wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
Cgbtne wymagania dotyczace srodkow transportu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne
QOgblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdlne.
Roboty powinny by¢ prowadzone pod nadzorem Producenta materiatléw do napraw konstrukgii
betonowych i zelbetowych oraz zgodnie z kartami technicznymi lub aprobatami technicznymi
stosowanych materiatdw.

Temperatura otoczenia w czasie wykonywania rob6t powinna miescié sie w granicach od + 5 °C
do + 25 °C i byé o 3 stopnie wyzsza od temperatury punkiu rosy.

Wilgotno$é wzgledna powietrza w czasie wykonywania robét powinna byc nie wieksza niz 80%.

5.2 Zakres wykonywania robét

Przygotowanie powierzehni

Skorodowane elementy konstrukeji betonowych i Zzelbetowych powinny byé usuniete przez
skucie, piaskowanie lub uzycie wody z piaskiem pod wysokim cignieniem (lanca wodna). Stal
zbrojeniowg skorodowang nalez odkué¢ na catej dlugosci wystepowania korozji a nastepnie
oczyscié do stopnia czystosci wymaganego w kartach technicznych stosowanych materiatow.
Nalezy uwazaé aby nie uszkodzi¢ przecinakami pretéw. Beton o mnigjszej wytrzymatosdci skuc,
rozkué rysy i pekniecia.

Naprawiana powierzchnia musi by¢ oczyszczona, sucha, bez pytu i zanieczyszczen, beton nie
moze wykazywaé oznak korozji. Nalezy usungé wszystkie luzne czesci i substancje zaktdcajace
wigzanie, takie jak pyly, oleje i ttuszcze itd.

Bezposrednio przed naprawg, nalezy powierzchnie betonu przedmuchaé sprezonym
powietrzem.

Powierzchnie przeznaczone do naprawy powinny odpowiadaé zaleceniom podanym w kartach
technicznych stosowanych materiatéw i ich aprobatach technicznych odnosnie:

* wytrzymalo$é podloza na odrywanis {minimum 1,0 MPa),
» temperatury podtoza,

+ wilgotnosci podtoza,

» szorstkose.



Zabezpieczenie antykorozyjne stali zbrojeniowe;

Stal zbrojeniowa powinna byé odrdzewiona do stopnia czystosci Sa 2/, oraz zabezpieczona
antykorozyjnie preparatem do ochrony przeciwkorozyjnej stali zbrojeniowe] bedacych
elementem danego zestawu do napraw konstrukcji betonowych i zelbetowych zgodnie z kartg
techniczng Producenta matetiatow.

Gruntowanie {warstwa szczepna)

Powierzchnie betonowe powinny by¢ zagruntowane za pomocg preparatu zwiekszajacego
przyczepnosc bedacych elementami danego zestawu do napraw konstrukcji konstrukcji
betonowych i zelbetowych zgodnie z kartg techniczng Producenta i aprobata techniczng
materialow.

Wykonanie wypetnienia i warstwy wyréwnawcze]

Ubytki betonu wigksze niz 10 mm wypetni¢ mineralng zaprawa modyfikowang polimerami do
napraw betonu. Ubytki wypetni¢ na Swiezej warstwie szczeprej.

Max. grubos¢ warstwy przy jednokrotnym natozeniu 25 mm. Catkowita max grubosé 100mm.
Jezeli ubytek jest wiekszy naktadamy kolejng warstwe przy czym warstwa poprzednia musi byé
lekko zwigzana lecz nie wyschnigta. Jezeli warstwa poprzednia jest juz wyschnieta nalezy ja
zwilzy¢ a nastgpnie pokry¢ warstwg szczepng. Calg powierzchnig nalezy pokry¢ i wyréwnad
szpachléwka wyrownujgca na bazie cementu z dodatkiem polimeréw. Wczesnie] catg
powierzchnie nalezy pokryé warstwg szczepna.

Grubos$¢ warstwy wyréwnujacej 1-5 mm. Przy nakfadaniu poszczegéinych warstw materiatéw
naprawczych nalezy przestrzegad zalecenr producenta materiatow.

Podloze oraz kazda nanoszona warstwa powinna by¢ odebrana przez inspekiora.

Przystapienie do kolejnych etapéw robdét moze nastgpi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu
przez inspekiora do Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdine

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacijg projektowa
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyiikacji. Ocena
poszczegolnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogéine
wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogolne.

6.2 Zakres kontroli badan

G6.2.1 MATERIALY

Kontrola polega na:
stwierdzeniu whasciwej jakosci materialu na podstawie atestu producenta, sprawdzenie
zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta materiatu,

6.2.2 KONTROLA ROBOT
Kontrola robot obejmuje:

*» kontrole prawidtowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania powierzchni
z oceng doktadnoséci usunigcia skorodowanych elementéw betonowych, dokladnosci
oczyszczenia zbrojenia, uzyskania odpowiednie] szorstkosci powierzchni oraz stwierdzeniem
braku plam i zabrudzen},

* kontrolg prawidlowos$ci wykonania zabezpieczenia antykorozyjnego stali zbrojeniowej (wizualna
ocena wykonania pokrycia z oceng jednorodnosci wykohania powtok, stwierdzenie braku
pecherzy, zluszczen i odspojen itp.),

* oznaczenie przyczepnosci materiatdw naprawezych na odrywanie - wytrzymalto$é materiatéw
naprawczych na odrywanie winna by¢ zgodna z wartoscig podang w pkt 2.2.1 Producenta
i okresla sig fako srednig arytmetyczng z kilku pomiardw w miejscach wskazanych przez
Inzyniera. Przy czym wartos¢ srednia ze wszystkich pomiaréw nie powinna byé nizsza od
podanej, a warto$¢ minimalna powinna wynosi¢ minimum 1 Mpa, a przetom musi przebiegaé w



betonie podioza. Wytrzymato$¢ na odrywanie okresla sie metodami niszczacymi dlatego
miejsca po badaniu nalezy ponownie naprawic,

Kontrola robdt powinna by¢ przeprowadzona w oparciu o normy PN-88/B-01807, PN-92/B-
(01814 lub PN-EN 1542:2000.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgace obmiaru robét podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdlne.
Dla rob6t naprawczych jednostkg obmiarows jest — m? powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegajg warunkom odbioru wedlug zasad podanych w ST-0-00.00.00 Wymagania
ogdlne.

Naprawe konstrukcji betonowych i Zzelbetowych uznaje sie za wykonang zgodnie
z dokumentacjg projektowa, niniejszg ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem folerancji pedanych w dokumentacii projektowe], przywolanych norm,
aprobatach technicznych ITB lub IBDIM iub w punktach 2, 5 i 6 niniejsze] ST daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady i wymagania dotyczgce ptatnosci za wykonane roboty podano w ST-0-00.00.00
sNymagania Ogodlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-EN 1504-1:2000 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych. Definicje,
wymagania, kontrola jakosci i ocena zgodnosci. Definicje.

2 PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetows. Wymagania techniczne.

3 PN-88/B-01807 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe,
zelbetowe. Zasady diagnostyki konstrukgiji.

4 PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukeje betonowe,
zelbetowe. Metody badania przyczepnosci powtok ochronnych.

5 PN-EN 1542:2000 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukeji betonowych. Metody

badan. Pomiary przyczepnoéci przez odrywanie.

Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa
1989r.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST-B-01.03.00) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt w zakresie dostawy i montazu balustrad, kiére zostang wykonane
w ramach kontraktu pn. ,,Remont schodow zewnetrznych do budynku przy ul. Granicznej
201 we Wroclawiu, Inwestor — Instytut Meteorologii | Gospodarki Wodnej - Paristwowy
Instytut Badawczy z siedziba w Warszawie, Oddziat we Wroctawiu, ul. Parkowa 30, 51-616
Wroctaw.

1.2 Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-B-01.03.00 ) jest stosowana jako dokument kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja wszystkie czynnoéci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszystkich Robét zwigzanych z robotami montazowymi przewidzianymi do
wykonania w ninigjszym kontrakcie.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotyczg wykonania robot $lusarskich. Roboty ujste
w dokumentacji projektowej dla kontraktu pn. ,Remont schodow zewnetrznych do budynku
IMGW we Wroctawiu ul. Graniczna 2017, ktore] zestawienie zamieszezono w ST-0-00.00.00
~NMymagania Ogolne”.

Zakres rzeczowy roboét objetych specyfikacja:
1. Dostawa | montaz balustrad schodowych

1.4 Ogoblne wymagania dotyczace robot

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST-0-
00.00.00 "Wymagania oggéing".

1.5 Okreslenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty — wymagania ogélne
Wymagania ogéine dla materiatéw podano w ST-0-00.00.00 ,,Wymagania ogéine”.

2.2 Materialy — wymagania szczegdtowe
Materiatami stosowanymi do wykonania balustrad majg by¢:

+ balustrady zewnetrzne — konfekcjonowane o wys. 110 em wykonane z rur i ksztattownikow
stalowych oraz wyrobodw stalowych ocynkowane | malowane proszkowo.

* Plyty wypefniajgce balusirade typu HPL do zastosowan zewnetiznych

» Zastosowane materialy winny mie¢ Aprobaty Techniczne. Wyroby winny by¢é wykonane
zgodnie z wymogami Dokumentacji Technicznej i zgodnie z przepisami BHP.
Materialy do wykonania balustrad schodéw powinny odpowiada¢ wymaganiom dokumentacii
projektowej oraz niniejszej ST.

3.SPRZET

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdlne.



4. TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHF oraz przepiséw o ruchu drogowym.
Ogoine wymagania dotyczace $rodkdw transportu podanc w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne
Ogdblne wymagania dotyczgce wykonania robét podane w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.

5.2 Zakres wykonywania rob6t
balustrady stalowe z wypetnieniem ptytami HPL:

Elementy balustrady wykona¢ i dostarczy¢ na budowe,
zgodnie z instrukcjg systemowa zmontowac balustrade i za pomoca systemowych lgcznikow
zamocowac w stopniach schodow,

Przystgpienie do kolejnych etapoéw robdt moze nastapié po dokonaniu odpowiedniego wpisu
przez Inspektora do Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne

Kontrola jako$ci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgednoéci z dokumentacija projektowg
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikacji. Ocena
poszczegllnych etapéw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogélne
wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdlne.

6.2 Zakres kontroli badan

6.2.1 MATERIALY

Kontrola polega na:

Stwierdzeniu zgodnosci materiatéw z projektem, wiasciwej jakosci materialu na podstawie
atestu producenta, sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta
materialu,

6.2.2 KONTROLA ROBOT
Kontrola robét obejmuije:
Powierzchnie zewnetrzne wyrobdw ( powinny by¢ nieuszkodzone, niezarysowane czyste).

» kontrole prawidiowoéci zamocowania elementow balustrad,
» kontrole prawidlowosci montazu ptyt HPL do elementéw

7. OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdlne.
Dla balustrad jednostkg obmiarows jest — m (metr) diugosci.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg warunkom odbioru wedtug zasad podanych w ST-0-00.00.00 Wymagania
ogdlne. Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem wykazanych tolerancji daty wyniki pozytywne.,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Qgdlne zasady | wymagania dotyczace ptatnoéci za wykonane roboty podano w ST-0-00.00.00
~NVymagania Ogolne".



Ptatnos¢ za wykonane i zmontowane wyroby przyjmuje sie wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Ptatnos¢ obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zakup i dostarczenie materialdw na miejsce whudowania,

wykonanie robot,

uporzgdkowanie migjsca robot,

Przewidywana iloé¢ jednostek obmiarowych, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B06200:2002 KONSTRUKCJE STALOWE BUDOWLANE. WARUNKI WYKONANIA |
ODBICRU.

PN-EN 10025:2002 WYROBY WALCOWANE NNA GORACO Z NIESTOPOWYCH STALI
KONSTRUKCYJNYCH. WARUNKI TECHNICZNE DOSTAWY.

PN-91/M-69430 ELEKTRODY STALOWE OTULONE DO SPAWANIA | NAPAWANIA.
OGOLNE BADANIA | WYMAGANIA.

PN-75/M-6970 SPAWALNICTWO. WADY ZLACZY SPAWANYCH, NAZWY | OKRESLENIA.

PN-EN [SO 1461 CYNKOWANIE OGNIOWE

EN 438-4 WYSOKOCISNIENIOWE PLYTY WARSTWOWE

Inne dokumenty

1. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa
1989r.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] (ST-B-01.04.00) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w zakresie renowacji pokry¢ dachowych, ktdre zostang wykonane w
ramach kontraktu pn. ,Remont schodow zewnetrznych w IMGW we Wroctawiu”.

1.2 Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-B-01.04.00 ) jest stosowana jako dokument kontraktowy
przy zlecaniu i realizacfi Robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnodci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie wszystkich Robdt zwigzanych z robotami naprawczymi przewidzianymi do
wykonania w niniejszym konirakcie.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania rob6t renowacyjnych pokrycia
dachowego z papy zawarte w dokumentaciji projektowej dla kontraktu pn. ,,Remont schodéw
zewnetrznych w IMGW we Wroclawiu”,, kidrej zestawienie zamieszczono w ST-0-00.00.00
SNVymagania Ggblne”.

Zakres rzeczowy robot objetych specyfikacia:

Renowacia pokrycia dachowego z papy bitumiczne| asfaltowej

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robét

Okreslenia podane w ninigjszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normamii ST-0-
00.00.00 "Wymagania ogélne".

1.5 Okreslenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty — wymagania ogéine
Wymagania ogodlne dla materiatéw podano w ST-0-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2.2 Materiaty — wymagania szczegdtowe
Materiatami stosowanymi do robét renowacyjnych pokrycia dachowego z papy:

* Masa bitumiczna srednio modyfikowana kauczukiem syntetycznym do renowacji pokryé
papowych.

* Piasek do posypania pokrycia
Material naprawczy stosowany do renowaciji pokry¢ dachowych powinien odpowiadaé
wymaganiom dokumentacji projektowej oraz ninigjszej ST.

3.SPRZET

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podane w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.

4. TRANSPORT

Srodki transporiu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spetniac wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
Ogolne wymagania dotyczgce srodkdw transportu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.

5.2 Zakres wykonywania robét
Renowacja pokrycia dachowego:

o (Oczyszezenie powierzchni pokrycia dachu
Smarowanie pokrycia dachu z papy masg bitumiczna,
Posypanie pokrycia dachowego piaskiem,

Przystgpienie do kolejnych etapdw robdt moze nastgpicé po dokonaniu odpowiedniego wpisu
przez Inspektora do Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne

Kontrola jakosci wykonania roboét polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowg
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikacji. Ocena
poszczegolinych etapdw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogodlne
wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.

6.2 Zakres kontroli badan

6.2.1 MATERIALY

Kontrola polega na:

Stwierdzeniu zgodnosci materiatéw z projektem, wlasciwej jakosci materialu na podstawie
atestu producenta, sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami Producenta
materiatuy,

6.2.2 KONTROLA ROBOT
Kontrola robét obejmuje:

Frzygotowanie powierzchni pokrycia.
» kontrole prawidtowosci naniesienia masy,
« kontrole prawidtowosci pokrycia piaskiem

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogoéine.
Dla balustrad jednostka obmiarowsa jest — m® (metr kwadratowy} dlugosci.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podiegajg warunkom odbioru wedlug zasad podanych w ST-0-00.00.00 Wymagania
ogdlne. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem wykazanych tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogélne zasady i wymagania dotyczace ptatnoéci za wykonane roboty podano w ST-0-00.00.00
+~HNVymagania Ogdlne".
Platno&¢ za wykonane i zmontowane wyroby przyjmuje sie wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Platnos¢ obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
zakup i dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
wykonanie robét,
* uporzadkowanie migjsca robdt.
Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych, zgodnie z Dokumentacjg Projektows



10. PRZEPISY ZWIAZANE

s PN-B-24006D:1997 renowacja dachéw z pap asfaltowych masami bitumicznymi do renowacji
pokry€ dachowych

Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa
1989r.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST-B-01.05.00) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t w zakresie Rob6ét antykorozyjnych, ktére zostang wykonane
w ramach kontrakiu pn. ,Remont schodéw zewnetrznych do budynku przy ul. Granicznej
201 we Wroctawiu, Inwestor — Instytut Meteorologii | Gospodarki Wodnej - Panstwowy
Instytut Badawczy z siedziba w Warszawie, Oddzial we Wroclawiu, ul. Parkowa 30, 51-616
Wroclaw.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza specytikacja techniczna (ST-B-01.05.00 ) jest stosowana jako dokument kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce | majgee na celu
wykonanie wszystkich Robét zwigzanych z robotami naprawczymi przewidzianymi do
wykonania w niniejszym kontrakcie.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania robét antykorozyjnych podkonstrukeji
nosénej oston bocznych dachu i slupkéw stalowych podpierajgcych dach nad schodami
okreslone] w dokumentacji projektowej dla kontraktu pn. ,Remont schodéw zewnetrznych do
budynku IMGW we Wroctawiu ul. Graniczna 201", kidrej zestawienie zamieszczono w ST-0-
00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

Zakres rzeczowy robét objetych specyfikacja:
Roboty antvkorozyjne podkonstrukeii do mocowania oston bocznych dachu.

Roboty antykorozyine stupkow stalowych podtrzymujacych dach

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robdt

Okreélenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z ochowigzujacymi odpowiednimi normami i ST-0-
00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5 Okreslenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robtt, bezpieczerstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z dokumentacjg
projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Materialy — wymagania ogélne
Wymagania ogdlne dla materialow podano w ST-0-00.00.00 ,Wymagania ogélne®.

2.2 Materiaty — wymagania szczegotowe
Materiatami stosowanymi do robét antykorozyjnych:
* benzyna ekstrakcyjna

» Farba podkiadowa antykorozyjna czerwona tlenkowa (typu Urekor).

» Dpiasek
Materiat naprawczy stosowany do zabezpieczen antykorozyjnych powinien odpowiadaé
wymaganiom dokumentacji projektowej oraz ninigjszej ST.

3.SPRZET

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.



4. TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
Ogolne wymagania dotyczace $rodkéw transportu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdlne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne
Ogblne wymagania dotyczace wykonania robot podane w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.

5.2 Zakres wykonywania robot
Zabezpieczenie antykorozyjne elementéw metalowych:

Usuniecie rdzy

Oczyszczenie powierzchni elemeniéw metalowych do stopnia S2
Qdttuszczenie elementow,

Malowanie elementdw farbg podktadowag antykorozyjng

Przystapienie do kolejnych etapéw robdét moze nastapié po dokonaniu odpowiedniego wpisu
przez Inspektora do Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogélne

Kontrola jakosci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projekiows
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikacji. Ocena
poszczegblnych etapéw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. QOgélne
wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.

6.2 Zakres kontroli badan

6.2.1 MATERIALY

Kontrola polega na:

Stwierdzeniu zgodnosci materialdw z dokumentacjg projektowa, wlasciwej jakosci materialu na
podstawie atestu producenta, sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami
producenta materialu,

6.2.2 KONTROLA ROBOT
Kontrola robot obejmuje:

s konirole oczyszczenia i odttuszczenia elementdw,
« Kontrole prawidlowosci naniesienia i parametrow warstwy farby antykorozyjnej podkiadowei,

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdine.
Dla balustrad jednostkg cbmiarowa jest — m (metr ) diugosci.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg warunkom odbioru wedtug zasad podanych w ST-0-00.00.00 Wymagania
og6lne. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projekiowa, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem wykazanych toleranciji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci za wykonane roboty podano w ST-0-00.00.00
SNymagania Ogolne”.

Platno$é za wykonane i zmontowane wyroby przyjmuje si¢ wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Platnosé obejmuje:



prace pomiarowe i roboly przygotowawcze,

zakup i dostarczenie materiatéw na miejsce wykonania prac,
wykonanie robdt,

uporzgdkowanie migjsca robot.

Przewidywana ilo$¢ jednostek obmiarowych, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-C-04653 Ochrona przed korozjg. Podziat i oznaczenia warunkéw eksploatacii
* wyrobdw zabezpieczonych malarskimi powtokami antykorozyjnymi.
* PN-H-97070 Ochrona przed korozjg. Pokrycia lakierowe. Ogéine wytyczne.

Inne dokumenty

1. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 futego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa
1989r.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji techniczne;

Przedmiotem ninigjszej specyfikacji technicznej (ST-B-01.06.00) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot w zakresie Robot malarskich, ktére zostang wykonane
w ramach kontraktu pn. ,,Remont schodéw zewnetrznych do budynku przy ul. Granicznej
201 we Wroclawiu, Inwestor — Instytut Meteorologii i Gospodarki Wodnej - Parnstwowy
Instytut Badawczy z siedziba w Warszawie, Oddzial we Wroclawiu, ul. Parkowa 30, 51-616
Wroclaw.

1.2 Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-B-01.06.00 } jest stosowana jako dokument kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w ninigjszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie wszystkich Rob6t zwigzanych z robotami naprawczymi przewidzianymi do
wykonania w ninigjszym kontrakcie.

1.3 Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania robot malarskich podkonstrukcji nosnej
oston bocznych dachu i stupkéw stalowych okreslonej w dokumentacji projektowej dla
kontraktu pn. ,Remont schodow zewnetrznych do budynku IMGW we Wroctawiu ul. Graniczna
201", ktérej zestawienie zamieszczono w ST-0-00.00.00 ,Wymagania Ogblne”.

Zakres rzeczowy robot objetych specyiikacjg:

Roboty malarskie podkonstrukcji do mocowania oston bocznych dachu.
Roboty malarskie slupkow stalowych podtrzymujacych dach

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace robdt

Ckreélenia podane w niniejszej ST sg zgodne z cbowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST-0-
00.00.00 "Wymagania cgbine”.

1.5 Okreslenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty — wymagania ogélne
Wymagania ogélne dla materialéw podano w ST-0-00.00.00 ,,Wymagania ogodine”,

2.2 Materiaty — wymagania szczegdtowe
Materiatami stosowanymi do robét antykorozyjnych:

¢ benzyna ekstrakcyjna
s Farba nawierzchniowa oparta na mieszance zywic alkidowych i uretanowych

Farby powinny odpowiadac wymaganiom dokumentacji projektowej oraz niniejszej ST.
Kolorystyka — wedlug dokumentacii projektowej.

3.SPRZET

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.



4. TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
Qgélne wymagania dotyczace srodkdw transportu podano w ST 00 Wymagania ogdine.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogoine
Ogbine wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.

5.2 Zakres wykonywania robdt
Zabezpieczenie antykorozyjne elementéw metalowych:

» Qdtluszczenie elementdw,
+ Malowanie dwukrotne farba nawierzchniowa,

Przystgpienie do kolejnych etapow robdt moze nastgpi¢ pe dokonaniu cdpowiedniego wpisu
przez Inspekiora do Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejsze] specyfikacji. Ocena
poszczegdinych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogodlne
wymagania dotyczace kontrolt jakosci robdt podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.

6.2 Zakres kontroli badan

6.2.1 MATERIALY

Kontrola polega na:

Stwierdzeniu zgodnoéci materiatdéw z dokumentacja projektowa, wlasciwej jakosci materiatu na
podstawie atestu producenta, sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami
producenta materiatu,

6.2.2 KONTROLA ROBOT
Kontrola robot obejmuje:

» kontrole odtiuszczenia elementow,
» Kontrole prawidtowosci naniesienia i parametréw dwoch warstwy farby nawierzchniowe,

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogoine.
Dla balustrad jednostkg obmiarowa jest — m (metr ) diugosci.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg warunkom odbioru wediug zasad podanych w ST-0-00.00.00 Wymagania
ogolne. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem wykazanych tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady | wymagania dotyczgce ptatnosci za wykonane roboty podano w ST-0-00.00.00
~SNymagania Ogodlne”.

Platnosé za wykonane i zmontowane wyroby przyjmuje sie wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Piatnosé obejmuje:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* zakup i dostarczenie materialéw na miejsce wykonania prac,



» wykonanie robot,
« uporzgdkowanie misjsca robdt.

Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

s PN/H-87053 Malowanie konstrukeji stalowych. Ogdine wytyczne.

¢« PN-C-81515 Wyroby lakierowe. Nieniszczace pomiary grubosci powlok.

¢« PN/B-10285 Roboty malarskie budowlane wyrobami lakierowymi warunki i badania
przy odbiorze.

Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlang-montazowych — wyd. Arkady, W-wa
1989r.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST-B-01.07.00) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt w =zakresie Robét stolarskich, kiére zostang wykonane
w ramach kontraktu pn. ,,Remont schodéw zewnetrznych do budynku przy ul. Granicznej
201 we Wroctawiu, Inwestor — Instytut Meteorologii i Gospodarki Wodnej - Paristwowy
Instytut Badawczy z siedzibg w Warszawie, Oddzial we Wroclawiu, ul. Parkowa 30, 51-616
Wroclaw.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST-B-01.07.00 ) jest stosowana jako dokument kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgee na celu
wykonanie wszystkich Robdt zwigzanych z robotami naprawczymi przewidzianymi do
wykonania w ninigjszym kontrakcie.

1.3 Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania robdt antykorozyjnych podkonstrukeji
noénej oston bocznych dachu i slupkéw stalowych podpierajgeych dach nad schodami
okreslonej w dokumentacji projekiowej dla kontraktu pn. ,Remont schodéw zewnetrznych do
budynku IMGW we Wroclawiu ul. Graniczna 201", ktdrej zestawienie zamieszczono w ST-0-
00.00.00 ,Wymagania Ogblne”.

Zakres rzeczowy robot objetych specyfikacija:
Roboty stolarskie - montaz oston bocznych dachu z plyt typu HPL.

1.4 Ogdine wymagania dotyczace robot

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgeymi odpowiednimi normami i ST -
00 "Wymagania ogdélne”. ‘

1.5 Okreslenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty — wymagania ogdine
Wymagania ogodlne dla materiatéw podano w ST-0-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

2.2 Materiaty — wymagania szczegdétowe
Materiatami stosowanymi do robét antykorozyjnych:

¢  Phyty HPL — parametry i kolorystyka zgodnie z projektem,
¢ Okucia do mocowahia piyt,
» Sruby, podkiadki, nakretki.

Materiaty stosowane do wykonania oslon bocznych dachu nad schodami powinien
odpowiada¢ wymaganiom dokumentaciji projektowej oraz niniejszej ST.

3.SPRZET

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogélne.



4. TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
Ogdlne wymagania dotyczace $rodkow transportu podanc w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogodlne
QOgdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-0-00.00.00 Wymagania og6lne.

5.2 Zakres wykonywania robét
Montaz oston bocznych dachu nad schodami:

Prace pomiarowe,

Przygotowanie elementdw z plyt HPL,

Przygotowanie punktéw mocowan i elementéw mocujgcych (okucia),
Montaz wstepny elementdw,

Montaz koricowy elementow z plyt HPL,

Przystapienie do kolejnych etapow robot moze nastgpi¢ po dokonaniu odpowiedniego wpisu
przez Inspektora do Dziennika Budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne

Kontrola jakosci wykonania robét pelega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacia projektows
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i ninigjsze] specyfikacji. Ocena
poszczegblnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogdine
wymagania dotyczace koniroli jakosci robét podanc w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdine,

6.2 Zakres kontroli badan

6.2.1 MATERIALY

Kontrola polega na:

Stwierdzeniu zgednosci materiatdw z dokumentacia projektowa, whasciwej jakosci materialu na
podstawie atestu producenta, sprawdzenie zgednosci sposobu magazynowania z zaleceniami
producenta materiatu,

6.2.2 KONTROLA ROBOT
Kontrola robtt obejmuje:

 kontrole oczyszczenia i odiluszczenia elementaw,
+ Kontrole prawidiowosci naniesienia i parametrow warstwy farby antykorozyjnej podkiadowsj,

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogdine.
Dla balustrad jednostka obmiarowa jest — m? (metr kwadratowy ) powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg warunkom odbioru wedtug zasad podanych w ST-0-00.00.00 Wymagania
ogoblne. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem wykazanych tolerancji daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogéine zasady | wymagania dotyczace platnosci za wykonane roboty podano w ST-0-00.00.00
Mymagania Ogéine”.



Platnoéé za wykonane i zmontowane wyroby przyjmuje sie wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Ptatnos¢ obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zakup, przygotowanie i dostarczenie materialdw na miejsce wykonania prac,
wykonanie prac,

uporzgdkowanie misjsca montazu.

Przewidywana ilos¢ jednostek obmiarowych, zgodnie z Dokumentacjg Projekiowg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

« PN-EN 438-1:1997 Woysokocisnieniowe laminaty dekoracyjne (HPL). Pty z zywic
termoutwardzalnych. Wymagania

* PN-EN 438-2:19987 Wysokocisnieniowe laminaty dekoracyjne (HPL). Plyty z Zzywic
termoutwardzalnych. Cznaczanie wtasciwosci

* PN-EN IS0 75-3:2000 Tworzywa sztuczne. Oznaczanie temperatury ugiecia pod
obcigzeniem. Laminaty termoutwardzalne o duzej wytrzymatosci i tworzywa sziuczne
wzmocnione dfugimi wiéknami

e PN-EN 1870:2000 Okucia budowlane. Odpormnosé na korozie. Wymagania i metody badar

+ PN-EN 1906:2003 Okucia budowlane. Klamki i gatki drzwiowe wraz z tarczami. Wymagania i
metody badan

* PN-EN ISO 7050:1999 Wkrety samogwintujace z tbem stozkowym, z wgtebieniem krzyzowym

¢  PN-91/M-82054.19 Sruby, wkrety i nakretki. Statystyczna kantrola jakosci

Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa
1989r.
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej (ST-E-01.01.00) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt w zakresie wymiany oswietlenia, ktére zostang wykonane
w ramach kontrakiu pn. ,,Remont schodow zewnetrznych do budynku przy ul. Granicznej
201 we Wroclawiu, Inwestor — Instytut Meteorologii i Gospodarki Wodnej - Paristwowy
Instytut Badawczy z siedziba w Warszawie, Oddziat we Wroclawiu, ul. Parkowa 30, 51-616
Wroclaw.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna {(ST-E-01.01.00 ) jest stosowana jako dokument konirakiowy
przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszystkich Robdt zwigzanych z robotami naprawczymi przewidzianymi do
wykonania w niniejszym kontrakgie.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania robét antykorozyjnych podkonstrukcji
noénej oston bocznych dachu i slupkéw stalowych podpierajgcych dach nad schodami
okreslonej w dokumentacji projektowej dla kontraktu pn. ,Remont schoddw zewnetrznych do
budynku IMGW we Wroctawiu ul. Graniczna 201", kidrej zestawienie zamieszczono w ST-0-
00.00.00 Wymagania Ogolne”.

Zakres rzeczowy roboét objetych specyfikacia:
Wymiana lampy nad drzwiami do budynku.

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami | ST-0-
00.00.00 "Wymagania ogolne”.

1.5 Okreslenia podstawowe

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacig
projekiowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Materiaty — wymagania ogdlne
Wymagania ogoblne dla materialdw podano w ST-0-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2 Materialy — wymagania szczegotowe
Cprawa oswietleniowa:

typu: Kinkiet GINO lub identyczny
Parametry: 230V E27 18W IP54 R10387,
Kolor: zgodnie z projektem

Sruby, podktadki, nakretki.

Zastosowana oprawa powinna odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowej oraz
ninigjszej ST.



3.SPRZET

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.

4. TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.
Ogdlne wymagania dotyczgce $rodkéw transportu podano w ST-0-00.00.00 Wymagania ogéine.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogblne
Ogdlne wymagania dotyczgces wykonania robot podano w ST- 0-00.00.00 Wymagania ogélne.

5.2 Zakres wykonywania robot
Montaz oston bocznych dachu nad schodami:

Demontaz istniejgce] oprawy,

Przygotowanie podloza do zamocowania nowej oprawy,
Przygotowanie punktéw mocowan | elementdéw mocujgcych,
Montaz nowej oprawy,

Potaczenie elekiryczne nowej oprawy.

Przystapienie do kolejnych etapédw robot moze nastapié po dokonaniu odpowiedniego wpisu
przez Inspektora do Dziennika Budowy.

5.3 Wymagania

Sprzet | osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podioza w spaséb trwaly zapewniajacy mocne
i bezpieczne jego osadzenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogdlne

Kontrola jako$ci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgednosci z dokumentacjg projektowsg
oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikacji. Ocena
poszczegllnych etapdw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy. Ogoblne
wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t pedano w ST- 0-00.00.00 Wymagania ogdlne.

6.2 Zakres kontroli badan

6.2.1 MATERIALY

Kontrola polega na:

Stwierdzeniu zgodnoéci materialéw z dokumentacjg projektows, wasciwej jakosci materiatu na
podstawie atestu, certyfikatu producenta, sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z
zaleceniami producenta materiatu,

6.2.2 KONTROLA ROBOT
Kontrola robét obejmuje:

» kontrole zamocowania oprawy
» Konirole prawidlowosci potgczen elektrycznych,

7. OBMIAR ROBOT

Ogdine wymagania dotyczgce obmiaru robdt podanc w ST- 0-00.00.00 Wymagania ogoélne.
Dla wymiany opraw oswietleniowych jednostka obmiarows jest — szt. (sztuka) .



8. ODBIOR ROBOT

Roboty podiegajg warunkom odbioru wediug zasad podanych w ST-0-00.00.00 Wymagania
og6ine. Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem wykazanych tolerancii daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady | wymagania dotyczace plathosci za wykonane roboty podane w ST- 0-00.00.00
Symagania Ogélne”.

Ptatnos¢ za wykonane i zmontowane wyroby przyjmuje sie wg dokonanego obmiaru i odbioru.
Ptatnos¢ obejmuje:

prace pomiarowe i reboty przygotowawcze,

zakup, przygotowanie i dostarczenie materiatéw na miejsce wykonania prac,
wykonanie prac,

uporzadkowanie miejsca montazu.

* & & o

Przewidywana ilo¢ jednostek obmiarowych, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
10. PRZEPISY ZWIAZANE

*« HD 384/HD 60364 PN-IEC 60364:1999 (norma wielocze$ciowa) Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych

Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa
1980r.



